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Bioniczna proteza reki pomoze pacjentom po amputacji

Naukowcy z PWr pracujg nad bioniczna proteza reki przeznaczona dla oséb z
jednostronna lub dwustronng amputacja na poziomie przedramienia. Moze
wykonywac rézne ruchy chwytne oraz manipulacyjne i jest sterowana przy pomocy
biosygnatéw.

- Proteza o nazwie BEEPP (Bionic, Ergonomic, Economic, Polish Prosthesis) jest ztozong
strukturg sktadajacy sie z kilku przenikajacych sie systemdw, w tym medyczno-
rehabilitacyjnego, informatycznego, mechanicznego, elektronicznego i robotycznego -
mowi dr inz. Andrzej Wotczowski, kierownik projektu realizowanego w Centrum
Innowacji i Biznesu PWr.

Urzadzenie wazy ok. 500 g, a jego maksymalna sita uchwytu wynosi ok 100 N. Dtorl ma
dziewie¢ aktywnych stopni swobody (niezaleznie napedzanych przegubdw-stawow reki) i
jest sterowana biosygnatami pobieranymi nieinwazyjnie bezposrednio z kikuta
protezowanej konczyny, co pozwala na bardziej naturalne, niz w obecnych na rynku
rozwigzaniach komercyjnych, sterowanie ruchami protezy.

Czes¢ mechatroniczna protezy obejmuje aktywng orteze tokcia, stanowigcq zarazem
interfejs mechaniczny taqczacy proteze z kikutem przedramienia i pozycjonujacy elektrody
systemu pomiaru biosygnatéw na kikucie protezowanej konczyny, mechaniczne
przedramie zakonczone aktywnym nadgarstkiem, ktére integruje system zasilania i
poktadowy system mikroprocesorowy (interpretujgcy komendy systemu bionicznego i
sterujacy kinematyka protezy) oraz pieciopalczastg reke z sensorami kontaktu z
chwytanym przedmiotem.

Elementy mechaniczne protezy — obejma ramienia, przedramie oraz dton — zostaty
wykonane catkowicie w technologii druku proszkowego 3D z tworzywa PA12.
Naukowcy rozwazajq potaczenie tego rozwigzania z technologig odlewania precyzyjnego
ze stopu magnezu. Potaczenie tych dwdch pomystéw pozwoli docelowo na szybkg
personalizacje wytwarzanych protez.

Proteza jest przeznaczona dla oséb z jednostronng lub dwustronng amputacja reki na
poziomie przedramienia (tzw. amputacja transradialna). Projekt zaktada, ze bedzie
mozliwa jej personalizacja ze wzgledu na rodzaj amputacji: prawa/lewa koniczyna, ksztatt
kikuta oraz posture ciata pacjenta — w zakresie rozmiarow aktywnej ortezy tokcia,
mocowania systemu pomiaru biosygnatow na kikucie, przedramienia - oraz samej reki w
dwéch lub trzech rozmiarach.

- Najwiekszym wyzwaniem w przygotowaniu protezy byto wtasciwe opracowanie trzech
kluczowych podsystemdw, ktorych odpowiednie dziatanie rzutuje na komfort
uzytkownika. Chodzi o interfejs (zardwno mechaniczny, jak i elektroniczny) protezy z
pacjentem, algorytmy sztucznej inteligencji rozpoznajace intencje pacjenta co do ruchu
protezy oraz mechatroniczng strukture samej dtoni. Wszystkie majq kluczowe znaczenie
dla niezawodnosci, funkcjonalnosci oraz wygody codziennego stosowania protezy -
podkresla dr inz. Andrzej Wotczowski.

W sktad zespotu projektowego weszto w sumie dwanascie oséb z PWr — w tym m.in.
informatycy, mechanicy, elektronicy oraz automatycy i robotycy. Poza pracownikami
naszej uczelni w realizacje projektu byt takze zaangazowany specjalista w zakresie
chirurgii i rehabilitacji z Uniwersytetu Medycznego we Wroctawiu, specjalista biomechanik
z Politechniki Warszawskiej oraz firma protetyczna Ortopes, wspomagajaca
projektowanie elementéw interfejsu protezy z pacjentem.

Teraz konstruktorzy przygotowujg sie do testow z pacjentami, ktdre zaplanowano na
koniec tego roku.
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Osoby po amputacji reki zainteresowane udziatem w badaniach proszone sg o kontakt z
kierownikiem projektu dr. inz. Andrzejem Wotczowskim -
andrzej.wolczowski@pwr.edu.pl.

Komunikaty dla mediéw mozna znalez¢ na: https://wroclaw.tech/dla-mediow.




