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Podwodny robot pomoze w eksploracji

Studenci z Politechniki Wroctawskiej pracujg nad podwodnym robotem, ktéry moze by¢
wykorzystany m.in. do eksploracji réznego rodzaju akwendw czy inspekcji kadiubow
statkédw. Ze swoja konstrukcjg chcieliby takze wystartowa¢ w miedzynarodowych
zawodach w USA.

Dotychczas studenci z dziatajagcego na Wydziale Mechanicznym Kota Naukowego
Automatyki i Robotyki ,Robocik” zbudowali juz dwa tego typu roboty. Pierwszy nie byt
zbyt rozbudowany, ale pozwolit przede wszystkim na zdobywanie nowej wiedzy w
opracowywaniu takich konstrukcji. Kolejny robot byt juz o wiele bardziej zaawansowany,
a wykonano go z kwasoodpornej aluminiowej blachy.

- Ma wymiary 50x30x40 cm i wazy ok. 10 kg. Wyposazony jest m.in. w szesc¢ silnikow,
kamere, $wiatta LED, czujniki potozenia i orientacji oraz czujnik temperatury
zapobiegajacy przegrzaniu zasilacza. Sterowa¢ mozna nim za pomocg pada, kabel
zasilajacy ma dtugos¢ 30 m, a porusza sie z predkoscig ok. 5 m/s - opowiada Jakub
Chmielewski, gtdwny konstruktor robota.

Docelowo 16dZz moze by¢ wykorzystywana w eksploracji roznego rodzaju akwenow, ale
tez np. do inspekcji kadtubdw statkdéw. Obecnie mtodzi konstruktorzy sprawdzajq swojq
konstrukcje w basenie wioslarskim znajdujgcym sie w budynku H-14. W planach majq juz
jednak wyjazd na testy do wiekszych zbiornikdw np. do zalanego kamieniotomu.

Przed naszymi studentami jednak jeszcze wieksze wyzwanie - przygotowanie todzi na
zawody robotéw podwodnych MATE Competition, ktére w czerwcu 2018 r. odbedg sie w
USA. Konstruktorzy muszg zbudowac¢ robota wyposazonego w dwa manipulatory,
ktérego zadaniem bedzie wydobycie silnika z zatopionego wraku samolotu. W tym celu
robot bedzie musiat podptyna¢ z catym sprzetem do maszyny i umiesci¢ przy silniku
specjalng poduszke powietrzng, ktéra wyniesie naped na powierzchnie.

- ZdecydowaliSmy sie na budowe kompletnie nowego modelu. Chcemy przygotowac
manipulatory o szesciu stopniach swobody, t6dZ bedzie takze wyposazona w siedem
kamer — cztery na bocznych $cianach maszyny, zeby bylo wida¢ co dzieje sie wokot,
jedng z widokiem na holowany tadunek oraz dwie na manipulatorach, zeby poprawic
precyzje wykonywanych czynnosci — ttumaczyt Jakub Chmielewski.

Dodatkowo 16dZz zostanie wyposazona w tzw. aktywny system utrzymywania pozycji,
ktéry po doptynieciu na wyznaczonego miejsca, bedzie dostosowywat sie m.in. do ruchu
wody, utrzymujac niezmienng pozycje i utatwiajac tym samym operatorowi
manipulowanie chwytakami.

W projekt zaangazowanych jest ok. 15 oséb, a koszt budowy nowego robota
podwodnego to ok. 50 tys. zt. Studenci poszukujg obecnie sponsoréw, ktérzy pomogliby
im w tym przedsiewzieciu.

Prestizowe zawody robotéw podwodnych MATE Competition organizuje Marine Advanced
Technology Education Center, we wspotpracy z NASA. Zadania wykonywane sg m.in. w
najwiekszym na $wiecie basenie, ktory ma pojemnos¢ ponad 23 miliondw litrow i
gtebokos¢ 12 metréw. Oprécz tego zespoty muszg takze przygotowac raporty techniczne
oraz prezentacje swoich projektéw. Kazdego roku w imprezie startuje ok. 100 druzyn z
catego Swiata. Gtédwng nagrodg w przysztorocznym konkursie jest kontrakt na budowe
robota podwodnego.

Informacje dla medidw umieszczane sg na stronie:
http://pwr.edu.pl/media/komunikaty-prasowe




