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Mobilny Robot Inspekcyjny do ustug

Wyszukiwanie awarii, inspekcja rur i sprawdzanie poprawnosci wykonania nowych
instalacji  wodno-kanalizacyjnych, to giéwne zadania Mobilnego Robota
Inspekcyjnego (MRI) zbudowanego przez studentow Politechniki Wrocltawskiej.

Dziennikarzy zapraszamy w $rode, 20 kwietnia, na specjalng prezentacje mozliwosci
urzadzenia. Poczatek o godz. 10.00 na dziedzincu przy budynku C-13 (Serowiec).

Robot ma ok. 40 cm dtugosci, wazy niecate 6 kg i wykonany zostat z wytrzymatego
aluminium. Sktada sie z korpusu i ruchomej gtowicy, w ktérej zamontowany zostat modut
kamery przekazujacy obraz na ekran komputera. Wokét modutu znajdujg sie takze cztery
diody LED, ktore oswietlajg monitorowany teren.

Urzadzenie moze by¢ wykorzystywane m.in. do wyszukiwania awarii, przeprowadzania
inspekcji poremontowych oraz sprawdzania poprawnosci wykonania rur o S$rednicy
od 150 mm i nowych instalacji wodno-kanalizacyjnych.

Na pomyst opracowania Mobilnego Robota Inspekcyjnego studenci Wydziatu
Mechanicznego PWr wpadli 2 lata temu, gdy dowiedzieli sie, ze tego typu profesjonalny
sprzet moze kosztowa¢ nawet 130 tys. zt. Stworzone przez nich urzadzenie moze
by¢ nawet trzydziesci razy tansze od stosowanych obecnie pojazdow inspekcyjnych.

- Pojazd jest catkowicie wodoodporny, a modutowa budowa sprawia, ze serwisowanie
jest proste i szybkie. Sterujemy nim przy pomocy klawiatury komputera i planujemy,
ze bedzie miat zasieg ok. 100 m - méwi Dawid Lukosek, jeden z czterech konstruktorow
modelu.

W budowe robota, oprécz Dawida Lukoska, zaangazowani sg dwaj inni studenci Wydziatu
Mechanicznego Tomasz Zimoch i Krzysztof Taraszkiewicz oraz Eliasz Kubala z Politechniki
Opolskiej. Studenci PWr sg zrzeszeni w Kole Naukowym Pojazddéw i Robotéw Mobilnych.

Informacje dla mediow umieszczane sg na stronie:
http://www.pwr.edu.pl/index.dhtml




